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URZADZENIE MIKROPROCESOROWE ...
LOKALNE UML-05/0 STERUJACE

Urzadzenie UML-05/0 przeznaczone jest do automatyzacji przenosnikéw tasmowych i zgrzebtowych. Steruje i
kontroluje prace pojedynczego przenosnika lub ciggu przenosnikéw. c €

Petny opis

Urzadzenie UML-05/0 przeznaczone jest do automatyzacji przenosnikéw tasmowych i zgrzebtowych. Steruje i
kontroluje prace pojedynczego przenosnika lub ciggu przenosnikdw. Poprzez magistrale transmisyjng mozliwy
jest monitoring pracy przenosnika lub systemu przeno$nikdw oraz zmiana parametréw pracy systemu z
wyznaczonego stanowiska upraw-nionego dyspozytora.

Urzadzenie moze pracowac w systemie ELSAP-05/P w sktad ktérego moga wchodzi¢ naste-pujace urzadzenia:

Urzadzenie Mikroprocesorowe Transmisji typ UMT-05

Urzgdzenie Mikroprocesorowe Lokalne typ UML-05

Urzadzenie Mikroprocesorowe Lokalne typ UML-05/m

Urzgdzenie Mikroprocesorowe Lokalne typ UML-05/0

Urzadzenie Mikroprocesorowe Lokalne typ UML-05/SZ

Sterownik Kruszarki Dynamicznej typu SKD-06

Urzadzenie Blokady typu UBL-05

inne sterowniki systemu ELSAP-05 lub ELSAP-12

System UGS-01, UGS-01/1, UGS-01/2 lub UGS-10 - w zakresie fgcznosci gtosno-méwiacej, sygnalizacji
ostrzegawczej i blokady

® Systemy UGO-86 lub UGO-86/1 i ISB-89 lub ISB89/1 - w zakresie tgcznosci, gto-Snomdwiacej,
sygnalizacji ostrzegawczej i blokady

Urzadzenie UML-05/0 moze réwniez wspdtpracowac z innymi systemami sterowania, tgcz-nosci gtoSnomodwiacej,
sygnalizacji ostrzegawczej i blokad. Warunkiem zastosowania innych urzadzen i systemoéw jest spetnienie przez
te systemy wszystkich wymaganych przepisami warunkéw i zgodnos¢ parametréw iskrobezpiecznych
wszystkich zastosowanych urzadzen.

Funkcje

Sterownik UML-05/0 spetnia nastepujgce funkcje:
1) umozliwia wybér rodzaju pracy przy pomocy wbudowanego przetacznika:

e transport urobku sterowanie centralne
e transport urobku sterowanie lokalne
® praca rewizyjna

2) zapewnia mozliwos¢ wspbétpracy z urzadzeniami typu UML-01/2 w trybie pracy auto-nomicznej lub mieszanej ®
3) umozliwia zabezpieczone hastem programowanie:

® parametréw pracy UML-05/0
e blokady sterowania dla danego sterownika
e parametréw pracy dodatkowych wejs¢ w UML-05/0
e blokad zewnetrznych, przypisanych dla danego UML-05/0 (do 16 blokad)
e deaktywacji blokad dedykowanych, kontrolowanych przez UML-05/0
o o ) . . L Elektrometal SA
4) umozliwia przejecie przez dowolny sterownik UML-05/0 funkcji sterownika centralnego (w trybie sieciowym, 43-400 Cieszyn
w zakresie zafgczania i wytgczania ciggu przenosnikdw) ul. Stawowa 71
5) umozliwia wspdtprace z systemami tacznosci gloSnoméwigcej UGS-01, UGS-01/1, UGS-1/2, UGS-10 oraz z em@elektrometal.com.pl
6) zapewnia emisje akustycznego sygnatu ostrzegawczego przed uruchomieniem przenos$nika oraz rozgtaszanie fax: +48 33 8575 205

komunikatéw stownych o przyczynie blokady poprzez system tacznosci glosSnoméwigcej UGS-01, UGS-01/1,
www.elektrometal.eu
Wersja z dnia: 2025-01-09
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UGS-01/2, UGS-10 lub system UGO-86 albo UGO-86/1

7) zapewnia emisje sygnatu akustycznego w czasie spieczenia stykéw wytgcznika poprzez system tacznosci
gtosnoméwiacej UGS-01, UGS-01/1, UGS-01/2, UGS-10 lub system UGO-86 albo UGO-86/1

8) zapewnia awaryjne zatrzymanie przenosnika z dowolnego miejsca wzdtuz jego trasy po-przez system
tacznosci gtosnomowiacej i blokad UGS-01, UGS-01/1, UGS-01/2, UGS-10 lub system blokad ISB-89 albo
1SB-89/1

9) umozliwia ponowne uruchomienie przenosnika po odblokowaniu wytaczonego przeno-snika (automatyczne
lub manualne)

10) kontroluje prace przenosnika za pomoca:

® czujnika spietrzenia ( BOCIAN-2u )

e czujnikéw ruchu ( CRI-97 )

e dodatkowych Zrédet blokad, np. czujnikéw temperatury (do 16 dla kazdego przeno-$nika w trybie
sieciowym lub mieszanym; do 8 dla kazdego przenosnika w trybie auto-nomicznym)

11) umozliwia wytaczenie napedu z opdznieniem 3s jezeli predko$¢ ruchu tasmy spadnie po-nizej 0,7 Vn lub
bezzwtocznie przy wzroscie predkosci powyzej 1,2 Vn

12) zapewnia wytaczenie napedu z opéZnieniem lub bez op6Znienia - zaleznym od predkosci znamionowej
przenosnika - po zadziataniu czujnika spietrzenia

13) zapewnia sygnalizacje zatgczenia napiecia zasilania, oraz blokade samoczynnego rozru-chu po zaniku i
powrocie napiecia zasilania

14) zapewnia sygnalizacje optyczna rodzaju pracy, rodzaju sterowania, stanu poszczegélnych czujnikéw i
blokad na wyswietlaczu ciektokrystalicznym

15) zapewnia mozliwos$¢ ustawienia nastepujacych parametréw dla UML-05/0:

e tryb pracy sterownika (autonomiczny - w petni zgodny z UML-01/2, sieciowy - wykorzystujacy funkcje
systemu ELSAP-05/P, mieszany - wykorzystanie funkcji EL-SAP-05/P z jednoczesnym przekazywaniem
sygnatéw UpC i K napieciowo)

o ® wybdr rodzaju przenosnika (tasmowego lub zgrzebtowego)
5 e numer przenosnika
3_ ® wybor systemu gtoSnoméwigcego
z e wybor rodzaju i ilosci napedéw
A e dla 2 napeddéw 1-biegowych - serwisowe wytgczenie jednego z napeddéw w przy-padku awarii
& e dla napeddéw 2-biegowych - ustawienie predkosci znamionowej biegu wolnego przenosnika
§ ® sposob rozruchu napeddédw 2-biegowych (manualne przefaczanie biegdw, automa-tyczne wigczanie
E drugiego biegu po uzyskaniu odpowiedniej predkosci, automatyczne wigczanie drugiego biegu po
5 uptywie zadanego czasu)
= e opdznienie wigczania drugiego biegu (dla automatycznego wigczania drugiego bie-gu po uptywie
P zadanego czasu)
i~ e wyprzedzenie/op6Znienie zwolnienia hamulca
T e predkos¢ znamionowa przenosnika
= ® czas catkowitego rozruchu przenosnika
g e dla napedéw 2-biegowych - czas rozruchu biegu wolnego
: ® (czasu emisji sygnatu ostrzegawczego przed uruchomieniem przenos$nika
e R o e wiaczenie lub wylaczenie opdznienia zadziatania czujnika spietrzenia (BOCIAN-2u)
=z B = ® opdznienie potwierdzenia zadziatania OW napedu 1
N @ e opbznienie potwierdzenia zadziatania OW napedu 2
- e opGznienie potwierdzenia zadziatania OW hamulca
3 = ® sposob rozruchu w sterowaniu centralnym
o o ® zapamietanie i mozliwos¢ pdZniejszego wpisania 4 niezaleznych zestawéw parame-tréw uzytkownika
& = ® zmiane hasta dostepu do programowania
x r 16) zapewnia mozliwo$¢ ustawienia nastepujacych parametréw wejs¢ dodatkowych modutu EM210:
o ® opis stowny kazdego wejscia
E 3 e stan aktywnosci dla kazdego wejécia
g e stan pracy dla kazdego wejscia (styk zwarty lub styk otwarty)
o ® czas opdznienia reakcji na stan wejscia w granicach 0-99 sekund, co 1 sek.
o ® (Czas przetrzymania po zmianie stanu wejscia w granicach 0-99 sekund, co 1 sek.
3 17) zapewnia kontrole ciggtosci obwoddéw wejsciowych dla nastepujacych stanéw:
b e stan pracy-styk zwarty
= e stan pracy-styk rozwarty (blokada)
Z: e zwarcie w obwodzie kontrolowanym
_- ® przerwa w obwodzie kontrolowanym ®
= 18) zapewnia mozliwos¢ pomiaru predkosci ruchu przenosnika z rozdzielczoscig 0,1m/s w zakresie od 0-5m/s m
e przez pojedynczy czujnik ruchu
% 19) umozliwia sterowanie centralne ciggu (w autonomicznym trybie pracy maksymalnie 8-miu przenosnikéw)
w 20) zapewnia wizualizacje na wyswietlaczu UML-05/0 stanéw sygnatéw wejsciowych, istot-nych dla danego
i przeno$nika
= 21) umozliwia przekazywanie do systemu wizualizacyjnego informacji o pracy systemu oraz konfiguracje sieci i
e zmiane parametréw pracy systemu z poziomu systemu wizualizagji Elektrometal SA
w Yow 22) umozliwia zdalne blokowanie dziatania czujnikéw technologicznych, rozruch i wytgcze-nie napedu 43-400 Cieszyn
2 T = 23) umozliwia sterowanie przenosnikiem z napedem wielosilnikowym ul. Stawowa 71
N E o 24) umozliwia sterowanie przenosnikiem z napedem dwubiegowym em@elektrometal.com.pl
& = g tel: +48 33 8575 200
2 o = fax: +48 33 8575 205
- | on
= 8 i www.elektrometal.eu

2 = Wersja z dnia: 2025-01-09
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25) umozliwia sterowanie przenosnikiem z napedem zapewniajgcym tagodny rozruch
26) umozliwia sterowanie przeno$nikiem wyposazonym w hamulec

27) umozliwia sterowanie przenosnikiem tasmowym lub zgrzebtowym

28) umozliwia sterowanie trasami
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‘;“ Elektrometal SA
o o Mo 43-400 Cieszyn
T % T % ul. Stawowa 71
2w 2o em@elektrometal.com.pl
F ar a tel: +48 33 8575 200
I fax: +48 33 8575 205
E o B o
2 2 ¢ www.elektrometal.eu
S Wersja z dnia: 2025-01-09
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